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  1. Комплект поставки контроллера

1. Контроллер CNet-4864 

 

1шт.

2. Паспорт





1экз.

3. Упаковка





1шт.
4. Аккумулятор 12В, 7Ач



1шт.

5. Комплект
разъёмов



1шт.

2. Назначение

1. Контроллер CNet 4864(L)  (далее - контроллер) предназначен для работы в составе системы PolyNet и должен выполнять функции контроля и управления доступом в комплексе с программным обеспечением «Poly Net», инсталлированным на управляющем компьютере. 
2. Принимает входные данные от считывателей бесконтактных карт, внешних датчиков с нормально замкнутыми или разомкнутыми контактами, выполняет набор запрограммированных реакций при определённой комбинации входных данных. Передаёт информацию в компьютерную базу данных. Обеспечивает бесперебойное питание исполнительных устройств (турникетов, замков, светофоров и т.д.).

3. Режим работы контроллера  продолжительный, круглосуточный.

4. Контроллер выпускается в исполнении УХЛ 3.1 по ГОСТ 15150 и предназначен для эксплуатации внутри помещений при следующих значениях воздействующих факторов:
· температура окружающего воздуха от 263 до 318 К (от минус 10 до 45оС);

· относительная влажность воздуха при температуре 298 К (25оС)  до 95%;

· атмосферное давление от 84 до 106,7 кПа (от 630 до 800 мм рт. ст.).

3. Основные особенности.

Контроллер CNet 4864    обеспечивает:
· подключение четырех считывателей с форматом выходных данных RS-485;

· независимую светозвуковую индикацию по каждому каналу считывания;
· программирование времени и типа индикации считывателей;
· подключение восьми   свободно программируемых шлейфов (без контроля по току);

· подключение четырёх датчиков состояния исполнительных устройств (дверные герконы, датчики поворота турникета);
· подключение четырёх контактов управления (НЗ или НО). Кнопки выхода двери, пульт управления турникетом, шлагбаумом;
· управление шестью  выходами ОК (открытый коллектор) в соответствии с записанными в энергонезависимой памяти контроллера установками;

· управление 8 слаботочными логическими выходами в соответствии с записанными в энергонезависимой памяти контроллера установками;

· управление внешними устройствами в соответствии с записанными в энергонезависимой памяти контроллера установками;

· выполнение функций (действий) на  сигналы (события) по входам (считыватели, кнопки выхода, датчики состояния двери (прохода), датчик питания, датчик вскрытия панели, свободно программируемые шлейфы) в соответствии с записанными в энергонезависимой памяти установками;

· контроль состояния датчиков двери (прохода), в соответствии с установками, записанными в энергонезависимой памяти;

· запись установок в энергонезависимую память контроллера с управляющего компьютера;
· запись в энергонезависимой памяти контроллера текущих событий (при отсутствии связи с компьютером–шлюзом) в пределах выделенного объёма памяти в режиме OFF LINE;

· автоматическое стирание старых событий при заполнении выделенного объёма памяти (запись «по кольцу»);

· хранение в энергонезависимой памяти баз данных по кодам пропусков, таблиц реакций и расписаний работы (расписание хранится в памяти контроллера на шесть дней вперёд от даты обновления данных);

· разграничение пользователем объёма энергонезависимой памяти на два блока:
а)
память для хранения кодов пропусков, расписаний работы, таблицы реакций;

б)
память для хранения буфера событий, в соответствии с потребностями пользователя;
· обмен данными с компьютером по двухпроводной полярной линии связи в стандарте RS-485;

· передачу данных в режиме ON LINE на компьютер–шлюз о состоянии вех входов контроллера (кнопки выхода, датчики состояния двери, датчик питания, датчик вскрытия панели, свободно программируемые шлейфы, считыватели);

· передачу данных на компьютер-шлюз по всем записанным в памяти контроллера  событиям (при наличии связи с компьютером–шлюзом и подключении к БД системы доступа) в режиме ON LINE;

· гальваническую развязку с линией связи 1,5 кВ;

· наличие встроенных энергонезависимых часов реального времени;

· соответствие всех расписаний работы реальному времени;

· фиксирование всех текущих событий в масштабе реального времени;

· передачу данных о дате и времени встроенных энергонезависимых часов реального времени контроллера;

· возможность синхронизации (ручной или автоматической) системного времени контроллера с системным временем компьютера–шлюза по внешней команде с управляющего компьютера (сервера);

· независимый (автономный, в режиме OFF LINE) перевод встроенных энергонезависимых часов реального времени на летнее/зимнее время с сохранением всех записанных в энергонезависимой памяти расписаний;

· контроль перехода на резервное питание от штатного аккумулятора 12в, 7Ач;

· контроль вскрытия корпуса (опционально).

Контроллер должен обеспечивать выполнение функций целевого назначения при следующих длинах линий связи:
· контроллер–считыватель:



не более 100 м; кабель 4х0,4 

· контроллер–считыватель:



не более 200 м; кабель 4х0,8 
· контроллер–геркон:




не более 80 м; кабель 4х0,4;

· контроллер–кнопка выхода:



не более 80 м; кабель 4х0,4;

· контроллер-конвертер:


      
не более 3000 м; кабель ПРППМ  2х1,2.
Блок питания контроллера CNet 4864.    

Блок питания контроллера предназначен для питания платы контроллера, считывателей и исполнительных устройств (электромеханические и электромагнитные замки, турникеты) и должен обеспечивать их нормальную работу при наличии переменного напряжения (220 +15%- 20%) В,  частотой (50(1) Гц на входе питания контроллера. 

Общий вид контроллера приведен на рис. 1.

4. Технические данные

3.1. Основные технические характеристики контроллера приведены в таблице 1.

Таблица 1

	Наименование параметра
	Значение параметра

	Напряжение питания контроллера (основное), В
	220 +15%- 20%

	Напряжение питания резервное, В
	12,6+1,2-2, 1

	Напряжение резервного питания памяти, часов реального времени (аккумулятор), В, не менее
	3,6

	Напряжение питания внешних устройств от вторичного источника, В
	+ (13,8(0,5)

	Потребляемая мощность при полной нагрузке, ВА, не более
	90

	Потребляемый ток, без считывателей и исполнительных устройств по выходу напряжением (+13,8 В), мА, не более
	300 

	Потребляемый ток от аккумулятора (без считывателей и нагрузки),  мА, не более
	300

	Время автономной работы от штатного аккумулятора (без исполнительных устройств), ч, не менее
	15

	Ток управления внешними устройствами (постоянный), А, не более
	5,0

	Штатный аккумулятор
	12 В, 7Ач

	Максимальная ёмкость внешнего аккумулятора 12В
	17 Ач

	Ток заряда аккумулятора (максимальный)
	500 мА

	Режим заряда аккумулятора 
	Буферный

	Гальваническая развязка с линией связи, кВ, не менее
	1,5

	Габаритные размеры бокса контроллера, мм, не более
	300х300х100

	Масса без аккумулятора, кг, не более
	2,5 


3.2. Основные параметры функционального назначения контроллера должны соответствовать приведенным в таблице 2.

Таблица 2.

	Наименование функционального параметра
	Характеристика параметра

	Количество подключаемых считывателей
	4

	Количество программируемых кнопок выхода
	4

	Количество программируемых герконов
	4

	Количество свободно программируемых выходов (в одном контроллере)
	8

	Количество программируемых входов для подключения внешних датчиков (в одном контроллере)
	8

	Количество управляющих выходов ОК (в одном контроллере)
	От 3 до 6 (опционально)

	Контроль вскрытия корпуса контроллера через вход контроля вскрытия корпуса Tamper
	опционально

	*Максимальное количество кодов пропусков в памяти контроллера (дискретно наращивается)
	от 41000 до 128000

	*Максимальное количество событий в памяти контроллера (дискретно наращивается)
	от 41000 до 128000 

	Часы реального времени
	есть

	Память (статическое ОЗУ), кБ, не менее
	512

	Количество временных зон (рабочих расписаний), не менее
	512

	Примечание. 
	*Общее количество кодов пропусков и событий в памяти контроллера может быть 37000, 64000 или 128000, в зависимости от модели контроллера. Размер памяти для буфера событий обратнопропорционален (не линейная зависимость) размеру памяти для кодов пропусков.


Примечание. Производитель оставляет за собой право вносить изменения в конструкцию контроллера, улучшающие его характеристики, не уведомляя потребителя.
5. Требования безопасности

 По способу защиты человека от поражения электрическим током контроллер CNet 4864  относится к классу III по ГОСТ 27570.0-87.

4.1 К монтажу, эксплуатации и обслуживанию контроллера Cnet 4864  допускаются лица, изучившие настоящее Руководство по эксплуатации и прошедшие инструктаж по технике безопасности.

4.2  При монтаже и эксплуатации контроллера Cnet 4864   должны соблюдаться «Правила техники безопасности при эксплуатации электроустановок потребителей», а также общие положения по технике безопасности, принятые на данном предприятии.

4.3  В качестве источника питания контроллера Cnet 4864   должна использоваться однофазная сеть 220В +15%- 20%  с заземлением.
4.4 . БУДЬТЕ  ОСТОРОЖНЫ!  В  устройстве  опасное  для  жизни  напряжение 220 В, 50 Гц.

4.5  С целью обеспечения мер безопасности ЗАПРЕЩАЕТСЯ:

a) Эксплуатировать контроллер Cnet 4864    без заземления; 

b) Эксплуатировать контроллер Cnet 4864    с контуром заземления, сопротивление которого превышает 4 Ом;

c) Эксплуатировать неисправный контроллер Cnet 4864. В случае обнаружения неисправности контроллер  должен быть отключен от сети;

d) Пользоваться неисправным инструментом и приспособлениями при  монтаже и обслуживании контроллера;

e) Производить коммутацию соединительных кабелей внутри бокса при подключенном питании 220 В.

f) Производить замену предохранителей контроллера при подключенном питании 220 В и подключенном аккумуляторе.

g) Устанавливать контроллер вблизи труб отопления, нагревательных приборов. Расстояние от места установки контроллера до нагревательных приборов должно быть не менее 2 метров.

h) Подвергать детали и узлы контроллера ударам и падениям, допускать попадание внутрь бокса контроллера жидкости и влаги, посторонних предметов, насекомых, использовать при чистке наружных поверхностей абразивные вещества и растворители (ацетон, Уайт-спирит, скипидар).

!!! Если внутрь бокса контроллера попала жидкость немедленно отключите контроллер от сети 220В, вынув вилку из розетки или выключив автоматический выключатель, от которого запитан контроллер.
6. Устройство контроллера.
Контроллер CNet 4864-AI    конструктивно контроллер собран в металлическом боксе (см. рис. 1,2), закрываемом на ключ. На задней стенке бокса установлена непосредственно плата контроллера, интерфейсная плата. На нижней стенке установлена плата блока питания, закрытая защитным кожухом. На нижней стенке установлен аккумулятор, на задней стенке расположен винт подключения заземления внешних устройств (турникетов). На боковых стенках расположены отверстия для ввода кабеля  и вентиляционные отверстия.
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Общий вид бокса контроллера
Рис.1
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Расположение элементов внутри бокса
Рис.2.
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Расположение и назначение разъёмов на плате контроллера

Рис.3

7. Установка, монтаж и подключение 

Контроллер должен устанавливаться на  ровные вертикальные поверхности (стены).
 Монтаж контроллера выполнять в следующем порядке:

1) Распаковать контроллер, проверить его комплектность.

2) Подготовить в стене 3 отверстия  под крепежные элементы 

3) Закрепить контроллер, провести кабели, согласно схемам включения оборудования.

На пример, между контроллером и каждым турникетом прокладываются следующие кабели:

- ПВС 3х1,5 




1      шт.    кабель питания турникета
- Utp kat 5e





2 (3) шт.       кабели подключения считывателей и кабель управления турникетом.

4) Распаять кабели и составить разъёмы.

5) Подключить кабели к соответствующим разъёмам платы контроллера.
6) Подключить кабели к считывателям, кнопкам, пультам управления, датчикам охранной сигнализации, исполнительным устройствам, в соответствии со схемами включения.

7) Подключить кабель линии связи.
8) Запрограммировать алгоритм работы контроллера в ПО PolyNet.

9) Обновить запрограммированную конфигурацию в памяти контроллера.

10) Проверить правильность функционирования всех алгоритмов работы контроллера.

11) Исправить, при необходимости, ошибки коммутации кабелей.

12) Проверить ещё раз функционирование алгоритмов.
13) Закрыть и зафиксировать замком крышку бокса контроллера. 
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8. Транспортирование и хранение

Допускается перевозка контроллера в транспортной упаковке наземным (автомобильным, железнодорожным) и воздушным транспортом. При транспортировке допускается штабелирование коробок не более 3 шт.
Хранение должно осуществляться в транспортной упаковке. Условия хранения должны соответствовать группе 5 ОЖ4 ГОСТ 15150-69.

9. Гарантийные обязательства.

Изготовитель  гарантирует  работоспособность  изделия  в  течение  24 месяца  со  дня  отгрузки.

В  течение  гарантийного  срока  эксплуатации, установленного  на  изделии, ремонт  производится  за  счёт  владельца  в  случае, если  он  эксплуатирует  изделие  не  в  соответствии  с  настоящим  руководством  по  эксплуатации  или  не  выполняет  рекомендаций  изготовителя, направленных  на  обеспечение  нормальной  работы  изделия.

Гарантийный ремонт не производится в случаях выхода из строя вследствие:
· Нарушения потребителем правил транспортирования, хранения, монтажа и эксплуатации контроллера.

· Механических повреждениях корпуса котроллера, плат контроллера, соединительных кабелей внутри контроллера 
· Выхода из строя контроллера в результате подачи напряжений (питания, на входные цепи)  выше предельно допустимых, указанных в паспорте изделия.
· Выхода из стоя формирователей интерфейса линии связи контроллера, в результате подачи в линию связи сторонних напряжений («прозвонка» 
линии связи без физического отключения от контроллеров).
· Попадания внутрь бокса контроллера влаги, жидкости, насекомых, посторонних предметов.
· Грозового разряда.
Серийные №, № 


_________________________________  

Дата изготовления


03.10.2008 г.  

Дата  отгрузки  изделия

_________________________________
М.П.
ООО «Полигон», пр. 50 лет ВЛКСМ 56, к. 441

(057)  754-57-15, 754-57-16

e-mail: polygon@kharkov.com 


































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































